SV DM 2025 OG NMS

Rally Obedience Klasse:

3 Frank Schitt
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Wechsel 180° links

Halt - Schritt zur Seite - rechts - Halt
Halt - 180° links - vorw.

Steh aus Bewegung - Weggehen
Umdrehen - Platz aus Entf. -Sitz aus Enf. - zurlick zum Hund
Figur 8 mit Ablenkung

Anhalten - Steh - Weggehen

Ohne Umdrehen - bei FuB rufen

Anhalten Steh - Hund umrundet HF - Steh
Loop rechts

Vor - Schr seitw. links Vor - Hd links rum - Halt
Steh - 1,2,3 Schritte vorwarts

Halt - Platz - Steh

Loop links

Steh - 90° Drehung links - vorwarts

Anhalten - Steh - Um Hd herum
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Halt - 90° links - 1 Schritt - Abruf in FuRposition - Halt

Anhalten - Steh - 3 Schritte riickw. - vorw.

Sitz - Wechsel hinter HF - Sitz

aus letzter Pos. - Weggehen Abruf Gber Hiirde

Ohne umdrehen Abruf ins Vorsitz - Hd rechts rum - Halt
Steh - 90° Drehung links - Steh

aus letzter Pos. - Weggehen zum Schragabruf iber Hiirde

Umdrehen - aus Winkel in Vor - Hd links rum - vorw.



